Lista de exercicios de MAP2321

1. Verifique se é observavel o sistema linear:

B(t) +28(t) +2(t) = u(t)
y(t) = =(t)

2. Calcule a matriz de observabilidade do sistema
C(]l(t) i 0 w [L’l<t) 0
L@(t)] - [—w 0} [gsg(t) iR
y(t) = 21(t)

Verifique se o sistema é observavel. Verifique se é controlavel.
3. Considere o seguinte sistema de controle linear:

i(t) = a(t)—y(t)
y(t) = a(t) +y(t) + ult)

2(t) = w(t) +y()

onde z(t) é a saida observada do sistema.
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a: Ache a solucao livre (u(t) = 0) do sistema no espaco de estados com as condigoes

iniciais (0) = 1 e y(0) = 2.
: Verifique se o sistema é controlavel.
: Verifique se o sistema é observavel.

. Verifique se o polinomio p(A) = A* + 2A3 + 9\2 + X\ + 4 & estédvel.
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4. Dé um exemplo de um sistema linear que nao seja controlavel mas seja observavel.
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. Mostre que um polinémio de grau 3 p(A) = A3 +a; A% +as A+ a3 é estavel se e somente

se a; >0 e ajay > as.

7. Mostre que se um par (A4,C), com A € M,,, ¢ C € My,,, ¢ observavel entao para

todo k € N temos que Ker(CA*) = 0.




