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Introducao Resultados e Discussao
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Ferramentas Consideracoes finais

Acesso a ampla especificagao do Software Piloto Embarcado sob . Degenvolvimento formal de sistemas reais ¢, ainda, incipiente na literatura;
um Payload Data Handling Computer produzido pelo INPE

« Avaliacao do JPF dentro da literatura de verificacao formal de programas se fazia necessaria;
(Instituto Nacional de Pesquisas Espaciais).

« E necessario deixar evidente que a combinacao de técnicas de verificacao e teste proveem ao software mais qualidade se

Principais ferramentas utilizadas: comparada ao uso de somente uma delas;

« As ferramentas e técnicas existentes de verificacao ou validacao ainda nao sao adequadas para o uso da grande
« Ambiente de desenvolvimento: Eclipse; comunidade de desenvolvedores.

« Verificacio: Java PathFinder (JPF);

« Validacao: JUnit e EclEmma. Agradecimentos
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