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1 Definição. Dado um ponto A e um vetor −→v é fácil ver que existe um único ponto B tal que
−−→
AB = ~v. Chamamos o ponto B de soma do ponto A com o vetor −→v . Notação:

B = A+−→v .

2 Definição. Dado um vetor −→v =
−−→
AB pomos

−−→v =
−−→
BA .

Indicamos, simplesmente,

A+ (−−→v ) = A−−→v .

3 Propriedades. Temos as seguintes propriedades:

(1) A+
−−→
AB = B

(2) A+
−→
0 = A

(3) (A−−→v ) +−→v = A

(4) A+−→v = B +−→v =⇒ A = B (cancelamento do vetor)

(5) A+−→u = A+−→v =⇒ −→u = −→v (cancelamento do ponto)

Prova.

(1) Pela definição, A+
−−→
AB é o único ponto X tal que

−−→
AX =

−−→
AB. Logo, X = B.

(2) Pela definição temos A+
−→
0 = A já que

−→
AA =

−→
0 .

(3) Definindo A−−→v = B temos
−−→
AB = −−→v e portanto

−−→
BA = −→v . Logo,

(A−−→v ) +−→v = B +
−−→
BA = A .

(4) Geométrica: Indicando X = A+−→v = B+−→v , por definição temos
−−→
AX =

−−→
BX. Assim, os

segmentos AX e BX são paralelos e os pontos A,B e X são colineares (faça uma figura).

Também temos |AX| = |BX| e então, como
−−→
AX e

−−→
BX tem mesmo sentido, temos A = B.

Algébrica: Escrevendo X = A+−→v = B +−→v temos
−−→
AX = −→v =

−−→
BX. Logo,

−−→
XA = −−→v =

−−→
XB .

Portanto, pela primeira propriedade, conclúımos A = X +
−−→
XA = X +

−−→
XB = B.

(5) Indicando X = A+−→u = A+−→v temos
−−→
AX = −→u e também

−−→
AX = −→v . Logo, −→u = −→v .
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