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9. Uma parametrização é:

(a) γ :
[

π

4 , 3π

4

]

→ R
2, γ(t) = (2 cos(t), 2 sen(t))

(b) γ :]− ∞,− 1
10 [→ R

2, γ(t) = (t, 1
t )

(c) γ :
]

π

2 , 3π

2

[

→ R
2, γ(t) = (1 + 2 tg(t), 3 sec(t))

(d) γ : R → R
2, γ(t) = (t, 1

2(7 − t2))

(e) γ : [0, 2π[→ R
2, γ(t) = (5 cos(t),

√
21 sen(t))

(f) γ1 :]− π

2 , π

2 [→ R
2, γ1(t) = (1

2 sec(t),
√

15
2 tg(t)) parametriza um ramo da hipérbole

e

γ2 :]π

2 , 3π

2 [→ R
2, γ2(t) = (1

2 sec(t),
√

15
2 tg(t)) parametriza o outro ramo.

19. Uma parametrização é:

(a) γ : R → R
2, γ(t) = (t, 1

2(1 − t))

(b) γ :]− π

2 , π

2 [→ R
2, γ(t) = (5 + cos(t), 1√

2
sen(t))

(c) γ1 :]− π

2 , π

2 [→ R
2, γ1(t) = (sec(t), tg(t)) parametriza um ramo da hipérbole e

γ2 :]π

2 , 3π

2 [→ R
2, γ2(t) = (sec(t), tg(t)) parametriza o outro ramo.

(d) Para k = 1, a curva de nı́vel é uma elipse. Uma parametrização é:

γ : [0, 2π[→ R
2, γ(t) = (cos(t),

1√
3

sen(t))

Para k = 2, a curva de nı́vel é {(x, y) ∈ R
2 : y = ±1}.

Uma das retas pode ser parametrizada por γ1(t) = (t, 1), t ∈ R e a outra por
γ2(t) = (t,−1), t ∈ R.

Para k = 3, a curva de nı́vel uma hipérbole. γ1 :
]

−π

2 , π

2

[

→ R
2,

γ1(t) = (
√

3 tg(t),
√

3 sec(t)) parametriza um ramo da hipérbole e γ2 :
]

π

2 , 3π

2

[

→ R
2,

γ2(t) = (
√

3 tg(t),
√

3 sec(t)) parametriza o outro ramo.


